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Robot Line Tracker atau yang umum dikenal sebagai robot pengikut
garis merupakan salah salah satu dari sekian banyak robot yang banyak
dikembangkan hingga diperlombakan dari banyak kalangan. Robot dalam
penulisan ini bergerak berdasarkan sensor yang mendeteksi garis berwarna
hitam yang disediakan pada arena berwarna putih. Dengan memiliki sensor
proximity yang berada di bagian bawah robot untuk mendeteksi garis dan
didukung oleh dua buah motor DC yang berfungsi sebagai penggerak robot
sesuai alur perintah yang sudah deprogram menggunakan bahasa C AVR dalam
IC mikrokontroller ATMEGAS8535.
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