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Memelihara hewan peliharaan sangat digemari oleh masyarakat dari
berbagai kalangan dan usia, salah satu binatang yang banyak digemari adalah
kucing. Sebagai pemilik hewan peliharaan harus mengetahui perkembangan serta
waktu pemberian makannya, dikarenakan banyak pemilik hewan yang tidak bisa
terus memantau peliharaan mereka dikarenakan pekerjaan ataupun urusan lainnya
membuat saya mendapatkan ide untuk penelitian ini yang bertujuan untuk membuat
pemberi makan kucing otomatis dengan notifikasi telegram berbasis 10T . Beberapa
komponen yang digunakan adalah sensor HX711, sensor Ultrasonik, motor servo,
LED, buzzer, LCD dan sebagai mikrokontrolernya adalah NodeMCU. Tujuan dari
rangkaian ini adalah pemilik hewan tidak perlu lagi memberi makan hewan
peliharaan mereka secara manual dikarenakan rangkaian ini akan memberikan
makanan pada kucing peliharaan secara otomatis. Cara kerja alat ini adalah sensor
HX711 sebagai sensor yang bertugas untuk mendeteksi apakah makanan kucing
sudah habis atau belum, jika sudah habis maka sensor HX711 akan mengirim
perintah melalui NodeMCU untuk membuka motor servo selama 1 detik agar
makanan dari botol penampung dapat keluar dan jatuh diatas wadah makanan yang
dibawahnya terdapat sensor HX711. Sementara untuk sensor Ultrasonic bertugas
untuk mendeteksi apakah stok makanan pada botol sudah habis apa belum, jika stok
makanan habis maka sensir akan mengirimkan kode melalui NodeMCU agar LED,
dan buzzer menyala serta LCD menampilkan tulisan “Habis” pada layarnya dan
juga pengguan akan mendapatkan notifikasi pada aplikasi telegram apabila
makanan pada botol penampung sudah habis.
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